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Genel Kurallar

* Programlama ve yazili raporlarin teslim tarihi 9 Aralik 2010, Persembe, saat 09:00’dur.

*  Geg teslimler kabul edilmeyecektir.

»  Odevi tek bagmiza yapmaniz beklenmektedir.

*  Yazili raporunuzu bir kelime islemcisi kullanarak hazirlamali ve ¢iktisin1 beyaz A4 kagida
almalisiniz. Raporunuzun sunum sekli de notlandirmayi etkileyecektir.

*  Yazili rapora ek olarak yazdiginiz MATLAB kodlarini elektronik ortamda géndermeniz de
gerekmektedir.

*  Odevinizin elektronik olarak https://submit.cs.hacettepe.edu.tr/ iizerinden teslim edilmesi gereken
kismi1 sadece (ZIP arsivi seklinde paketlenmis) yazdiginiz MATLAB kodlarini igermelidir.
Raporunuzun elektronik kopyasini veya ornek olarak kullandiginiz goriintiileri elektronik olarak
gondermeniz beklenmemektedir.

Odev

Odeviniz kapsaminda goriintii diizlestirme ve kenar bulma islemlerini gerceklestirecek ve bu islemlerin
sonuclarmni inceleyeceksiniz. Odevinizin gerceklestirme kisminda ilgili islemleri farkli metodlarla yerine
getiren programlar yazmaniz beklenirken inceleme kisminda bu metodlarin sonuglar tizerindeki etkilerini
birbirleriyle kiyaslamali olarak analiz edeceksiniz.

Goriintii Diizlestirme

1. Bir goriintiiyli Gaussian filtresi kullanarak diizlestiren bir MATLAB fonksiyonu yazin. Yazacaginiz
MATLAB fonksiyonu asagidaki prototipe uygun hazirlanmalidir:

g = hw2 gaussian(f, msize, sigma);

£: girdi goriintiisii

msize: filtrenin sira ve siitun cinsinden boyutunu belirten vektor
sigma: filtrenin standart sapmasi

g: diizlestirilmis ¢ikti goriintiisii

2. Bir goriintliyli medyan filtresi kullanarak diizlestiren bir MATLAB fonksiyonu yazin. Yazacaginiz
MATLAB fonksiyonu asagidaki prototipe uygun hazirlanmalidir:

g = hw2 median(f, msize);
£ girdi goriintiisii

msize: filtrenin sira ve siitun cinsinden boyutunu belirten vektor
g: diizlestirilmis ¢ikti goriintiisii



*  Yazdiginiz fonksiyonlar: farkli derecelerde farkl giiriiltii tipleriyle bozulmus (Gaussian, Salt-and-
pepper, vs.) farkli 6rnek goriintiiler tizerinde ¢aligtirin.
* Raporunuzda
o Ornek goriintiileri karsilik gelen ¢ikti gériintiileriyle birlikte gosterin.
o Elde ettiginiz sonuglar iizerinden goriintii diizlestirme filtrelerini analiz edin ve bu
filtreleri birbirleriyle kiyaslayn.

Kenar Bulma

3. Bir goriintiideki kenarlar1 Sobel filtresi kullanarak bulan bir MATLAB fonksiyonu yazin. Yazacaginiz
MATLAB fonksiyonu asagidaki prototipe uygun hazirlanmalidir:

g = hw2 sobel(f, esikdegeri, yon);

f: girdi goriintiisii

esikdegeri: esik degeri

yon: goriintiide aranan kenar yonii (‘yatay’, ‘dikey’ veya ‘herikisi’)
g: kenar goriintiisii

4. Bir goriintiideki kenarlar1 Marr-Hildreth (Laplacian of Gaussian - LoG) algoritmasi kullanarak bulan
bir MATLAB fonksiyonu yazin. Yazacagimmiz MATLAB fonksiyonu asagidaki prototipe uygun
hazirlanmalidir:

g = hw2 log(f, esikdegeri, sigma);

£: girdi goriintiisii

esikdegeri: esik degeri

sigma: Gaussian fonksiyonun standart sapmasi
g: kenar goriintiisii

5. Bir goriintiideki kenarlar1 Canny kenar bulma algoritmasi kullanarak bulan bir MATLAB fonksiyonu
yazin. Yazacaginiz MATLAB fonksiyonu asagidaki prototipe uygun hazirlanmalidir:

g = hw2 canny(f, esikdegeril, esikdegeri2, sigma);

£: girdi goriintiisii

esikdegeril: algak esik degeri

esikdegeri?2: yiliksek esik degeri

sigma: diizlestirme i¢in kullanilan Gaussian fonksiyonun standart sapmast
g: kenar goriintiisii

*  Yazdiginiz fonksiyonlar: farkli yapilardaki 6rnek goriintiiler iizerinde ¢alistirin.
* Raporunuzda
o Ornek goriintiileri karsilik gelen ¢ikti gériintiileriyle birlikte gosterin.
o Elde ettiginiz sonuglar iizerinden kenar bulma algoritmalarini analiz edin ve bu
algoritmalari birbirleriyle kiyaslayin.

Raporlarinizin sonuna her bir kisim i¢in yazdiginiz MATLAB kodlarinizi da ekleyin.



Ortak Kurallar

Girdi olarak okuyacaginiz ve ¢ikti olarak iireteceginiz gri tonlu goriintiiler yazacaginiz fonksiyonlarda
matrix yapisinda belirtmeniz beklenmektedir. Bu agidan deneyleriniz i¢in bir goriintiiyii dosyadan okumak
icin MATLAB’ta yer alan imread fonksiyonunu ve dosyaya yazmak i¢in imwrite fonksiyonlunu
kullanabilirsiniz.

Bir goriintiiye Gaussian ve Salt-and-pepper tipi giirtiltii eklemek i¢in MATLAB’ta yer alan imnoise
fonksiyonundan yararlanabilirsiniz:

* Qaussian i¢in:
J = imnoise (I, ‘gaussian’, ortalama, varyans)
I: girdi goriintiisii
ortalama: Gauss tipi giiriiltiiniin ortalama degeri
varyans: Gauss tipi giiriiltiinlin varyans degeri
J: gliriilti eklenmis goriinti

* Salt-and-pepper icin:
J = imnoise (I, ‘salt & pepper’, yogunluk)
I: girdi goriintiisii
yogunluk: giriilti yogunlugu
J: gliriilti eklenmis goriintii

Bir goriintiiye diizgiin dagilimli rastgele giiriiltii eklemek icin MATLABta yer alan randn fonksiyonuna
dayal1 bir fonksiyon yazmalisiniz.



